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K 4.24 HLADIKOVA - MASNA

Rameno 1: Masna — MK III. tfidy, ZAKOS

Rameno 2: Hladikova — Silnice I. tfidy - 1/42 ¢ o
Rameno 3: Charbulova — MK III. tfidy, ZAKOS 5
Rameno 4: Hladikova — Silnice I. tfidy - 1/42 @O 2

M o

$ ) ? PE2
o O
HIOdllkO\/O
o VE2( PE1
\VE1
L
=] Qf o \\‘(;)D% o

° /: [ asf.

—

m

-

~®
\
\

OZNACENI DLE vyhlasky &. 294 / 2015 Sb.
Svételné signaly - Pfiloha €. 9

OZNACENI DLE TP 81
Znacky SSZ pro situacni plany

TRIBAREVNA SOUSTAVA AV
S PLNVMI SIGNALY s1 <  NAVESTIDLO PRO VOZIDLA
TRIBAREVNA SOUSTAVA ¢, < NAVESTIDLO SE
SE SMEROVYMI SIGNALY SMEROVYM SIGNALEM
TRIBAREVNA SOUSTAVA t NAVESTIDLO S KOMBINOVANYM
3 KOMBINOVANYMI $3 " 5ROV SIGNALEM
SMEROVYMI SIGNALY
SIGNAL ZLUTEHO SVETLA ¢, I NAVESTIDLO_
VE TVARU CHODCE ZLUTEHO SVETLA
VE TVARU CHODCE

DOPLNKOVA ZELENA SIPKA S 5 ! géﬁ’;\fg I_E)DI:;%DOPLNKOVE
SIGNAL PRO OPUSTENT ¢ 4] | NAVESTIDLO SIGNALU PRO
KRIZOVATKY OPUSTENI KRIZOVATKY
PRERUSOVANE s7 <= NAVESTIDLO PRERUSOVANEHO
ZLUTE SVETLO —  ZLUTEHO SVETLA

__ NAVESTIDLO PRERUSOVANEHO

—  ZLUTEHO SVETLA

" VETVARU CHODCE

__ NAVESTIDLO PRERUSOVANEHO

<J=c ZLUTEHO SVETLA
T VETVARU CYKLISTY
__ NAVESTIDLO PRERUSOVANEHO
<J="b ZLUTEHO SVETLA

"~ VETVARU CHODCE A CYKLISTY
DVOUBAREVNA SOUSTAVA ¢ o ) NAVESTIDLO PRO CHODCE |
SE SIGNALY PRO CHODCE S AKUSTICKOU SIGNALIZAC]
TRIBAREVNA SOUSTAVA AV
SE SIGNALY PRO CYKLISTY S 1© <C  NAVESTIDLO PRO CYKLISTY

TRIBAREVNA SOUSTAVA

NAVESTIDLO PRO CHODCE

SE SIGNALY s11 <))
PRO CHODCE A CYKLISTY A CYKLISTY
SIGNALY PRO TRAMVAJE S 15aa# S 15g 4 NAVESTIDLO PRO TRAMVAJE
<" NAVESTIDLO PRO TRAMVAJE -
- PREDSIGNAL
4 Y VYZVOVE NAVESTIDLO
PRO TRAMVAJE
4] NAVESTIDLO
S KONTRASTNIM RAMEM
Ol— VYLOZNiK

7

TLACITKO PRO CHODCE

TLACITKO PRO TRAMVAJE

TLACITKO PRO CHODCE PRO NEVIDOME
RADIC S5z

RUCNT RizEnt

INDUKCNI SMYCKA DOPRAVNHO DETEKTORU
(UVEDENA VZDALENOST - OD V5)

DETEKCNI PLOCHA VIDEODETEKCE
VIDEOKAMERA VIDEODETEKCE

POZNAMKA:

Vykres slouzi jako podklad pro vyménu fadice a svételnych zdrojd.
Viykres fesSi schéma rozmisténi navéstidel, je orientacni, a v

pripadé rozporu s provedenim v terénu musi byt se zadavatelem

rozhodnuto o dalSim postupu.
Situace neobsahuje umisténi detekcnich zon.




